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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przednotem ninigyszey ogoine; specviikacy techmiczney (OST) sa wymagania
ogolne dotvezace wykonania 1 odbioru robot dregowyvch

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specviikacia techniczna stancwl obowiazigaca podstawe opracowania
szczegotowe)  specviikacyl  techniczne]  stosowane: jako dokument przetargowy |
kontraktowy przyv zlecaniu 1 realizacn rcbot

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalema zawarte w ninigjsze;) specviikacyt obgymuja wyvmagania ogolne. wspolne
dla robot objetych ogdlnyvmu specviikacjanu technicznymi, wyvdanym przez GDDP dla
poszczegolnych asortvmentow robot drogowych 1 mostowveh.

dokonvwanvch robot w formue wyliczen. szkicow 1 ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy
w ksiazce obmuiarow podlegaja porwierdzeniu przez InZzyvniera/Kierownika projekin.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wrykonawca Jest odpowiedzialny za jakosc wvkonanych robot. bezpieczenstwo
wszelkich czvnnosct na terenie budowv. metodyv uzvie przy budowie oraz za ich zgodnosc
z dokumentacija projektowa, SST 1 polecentami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawlajacy w terminie okreslonvim w dokumentach kontraktowyvch przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wvmaganym uzgodnieniami prawnvinl i
administracyinvmi, lokalizacje 1 wspdirzedne punkiow glownych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacyt projektowe) 1 dwa komplety S5T.

Na Wvykonawcey spoczvwa cdpowiedzialnosc za ochrone przekazanych mu
punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego ropot. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyine Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacia projekiowa bedzie zawierac ryvsunki, obliczemia 1 dokumenty.
zoodne z wvkazem podanvimm w szczegolowveh warunkach umowy. uwzgledniajacym
podziat na dokumentacje projcktowa:

— Zamawiajaceeo. wvkaz pozve, ktore stanowia przetargowa dokumentacie projektowa
oraz projektowa dokumentacie wrkonawcza (techmiczna) 1 zostang przekazane
Wvkonawcy,

—  Wyvkonawcv, wvkaz ?ame“ajacv spis dohumentacjt projektowey, ktorg Wykonawca
cpracuje w ramach ¢eny kontraktowe:
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1.3.3. Zz2odnose robot z dokumentacia projektewa 1 SyT

o IO e ] |"'-|

Dokumentacia projekiowa. SST 1+ wyzvstkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wwykonawey przez Inzyvniera Klerowniha projektu sianowla czesS umowy, a wymagania
CKreslone w chocby jednyvm 7 nich sa obowiaz:vace dla Wykonawcey tak jakbyv zawarte bvly
w caley dokumeniacy.

1.5.4. Zabezpieczente terenu budowy

Koszt zabezpieczema terenu budowy nie podiega odrebney zaplacie 1 przyvimuje
sie. z€ jest wlaczony w cene kontraktow:
D) Roboty ¢ charakterze mwestveyvinyim

Wrykonawcea jest zobowtazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacy kontraktu az do zakonczema @ odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarcsy, zainstaluje 1 bedzie utrzvmywac tymezasowe urzadzenia
zabezpieczajace. w v ogrodzenia. porecze. oswietlenic, sygnalv 1 znaki ostrzegawcze
oraz wszelkic mne srodki niezbedne do ochrony robot. wyvgody spotecznosci 1 innvch.

Womejscach przylegajacveh do drog otwartveh dla ruchu, Wykonawca ogrodzi
lub wyraznie oznahuje teren budowy. w sposob uzgodniony z Inzyuaereny/Kierownikiem
projekiu.

Wiazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow 1 maszvn
pracyjacych  prvv  realizacp robot. Wikonawca odpowiednio oznakuje w sposob
uzecdmony z Inzvnieremy/Kicrownikicrn projekia.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wyvkonvwana robot

Wykonawca ma obowigzek znac 1 stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotvczace ochrony srodowiska naturalnego.
1.5.6. Ochrona przcciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowel.
1.3.7. Matenafv szkodliwe dia ofoczenin

Matenaly., ktore w sposob irwaly sa szkodliwe dla otoczema, mie beda
dopuszczone do uznela.
Maternialy. ktore s3 szkodliwe dla otocrema tvlko w czasie robot. a po zakonczeniu robot
ich szkodhiwosc -zanika (np. materialy pvlaste) moga byvé uzvte pod warunkiem
prrestrzegania  wyvmagan technologicznvech  wbudowania.  Jezeh  wymagaja  tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien ofrzvimac z2o0de na uzveie tych matenialow od
WiasCtwych organow adminisiracjl panstwowel.

Jezeft Wykonawca uzvl matenadow szkodhiwych dla otocrzenia zgodnie ze
specvitkaciami. a 1ch uzvcie spowodowalo jakickolwick zagrozenie srodowiska., to
konsekwencie tevo pomiesie Zamawiajacy




1.3.8. Ochrona wiasnosct publiczne) | prywaine;

Wrykonawea odpowiada za ochrone instalacpn na powierzchmi ziemu 1 za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi. kable itp. oraz uzvska od odpowiednich wiadz
bedacych wiascicielam tych urzadzen potwierdzenie mformacy dostarczonvch mu przez
Zamawlgjacego w ramach planu ich lokalizacy. Wvkonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenle prezed uszkodzentem tveh instalacy 1 urzadzen w czasie trwama budowv.

1.3.10. Bezpicczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacy robot Wyvkonawcea bedzie przestrze
bezpieczenstwa 1 hagieny pracv.

W szczegolnosct W konawca ma obowiazek zadbac, aby personel mie wykonvwal
pracy w warunkach niebezpiecznyvch, szkodhiwych dla zdrowia oraz nie spelmajacych
odpowilednich wymagan sanitarnvch.

1.5.11. Ochrona 1 utrzvimanie robot

vac przepisow dotvczacvceh

e

Wykonawca bedsie odpowiadal za ochrone robot 1 za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzvwane do robot od daty rozpoczecia do daty wvdania potwierdzenia zakonczenia robdt
przez Inzyvnera/Nierownika orojektu.

1.3.12. Stosowanie si¢ do prawa 1 1mnych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znac wszystkie zarzadzema wvdane przez wiladze
centralne 1 miejscowe oraz 1nne przepisv. regulaminy 1 wvtvezne. ktore sa w jakikoiwiek
sposob  zwigzane z wyvkonvwanvmi robotami 1 bedzie w pelmi odpowiledzialnv za
przestrzeganie tvch postanowien podczas prowadzenia robot
1.5.13. Rownowaznosc norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekoiwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy 1
przepisy, ktore spciniac majg maternaly, sprzet 1 mmne towarv oraz wykonane 1 zbadane
robotv, beda obowilazywacC postanowienia najnowszego wydania lub  poprawionego
wydania powolanvch norm 1 przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inacze]. W przypadku edv powetane normy 1 przepisy $a panstwowe lub odnosza sie do
konkretnego kraju lub regionu, moga bye rownierZ stosowane inne odpowiednie normy
zapewiuajace rowny lub wyzszy poziorm wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod
warunkiem i1ch sprawdzenia 1 pisemnego zatwierdzema przez [nzvmera/Kierownika
projekiu. Roznice pomigdzy powotanyni normami a ich proponowanymi zamienmkami
musza by¢ dokladnie opisane przer Wyvkonawce 1 przediozone Inzyvnierowr/Kicrownikowi
projektu do zatwicrdzema.

2. MATERIALY

2.1, Zrodia uzyvskania materiadow

Co najmnie; na rzy  tbveodnte  przed zaplanowanvim  wvkorzystaniem
jakichkolwick  matenalow  przeznaczonvea  do robot.  Wykonawca  przedstawl
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lpzvniercwi Kierownkowt projeku do zatwierdzenia, szezegotowe mformacie dotyczace
nroponowanego srodia wytwarzama, zamawlama lub wydobywania tvch matenialow jak
rowniez odpowiedme swiadectwa badarn [aboratorvinvch oraz probki materiatow.

Zatwlerdzenie partnt matenalow z danego zrodia nie oznacza automatveznie. ze
wszelkie materiaty » danego rrodia uzvskayg zatwierdzenie,

Wykonawea zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, 7e
matenaly uzyvskane z dopuszczonego zrodia w sposcb cragly spelmiqga wymagania SST w
czasie realizacy robot.

2.2, Pozyskawanie materialow miejscowveh

Wykonawca odpowiada za uzyskane pozwolen od wiascicieli 1 odnosnvch wiladz
na pozyvskanie matcrialow ze zrodet migjscowveh wlaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest  zobowlazany dostarczye  InZzynierowl/ Kierownikowl projektu
wymagane dokumentyv przed rozpoczeciem eksploatacyt zrodla.

2.3. Materialy mie odpowiadajace wymaganiom

Matenalv  me odpowiadajace wymagamom zostang przez Wykonawce
wiywiezione z tercou budowy 1 ziozone w nuejscu wskazanvin przez Inzvmiera/Kierownika
projecktu.  Jesh  Inzvmier/Kierowmik projektu  zezwoli Wykonawcv na uzvcie tych
materialow do mnych robot, niz te dia kiorvch zostaly zakupione. 1o koszt tych matenalow
zostanie odpowicdnic przewartosciowany (skorveowany) prezez Inzyvnuera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzay robot. w kiorvii znaydwya sie mie zbadane 1 nie zaakceptowane
materiatv. Wykonawca wvkonuje na wiasne ryzvko. hiczac s1¢ z jego nieprzvieciem.
usunieciem 1 niezaplacenicm

2.4. Warlantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacgia projektowa lub SST przewidya mozlhiwose wanantowego
zastosowamia rodzaju materialu w wvyvkonywanyvch robotach. Wyvkonawca powiadomu
[nzyniera/Kierownika projekiu o swonn zanuarze co najmuie) 3 tvgodnie przed uzyciem
teeo materiahn, albo w okresic dturzszvm. jesh bedzie to potrzebne z uwagr na wykonanie
badan wymaganvch przez Inzyvmiera/Kierownika projektu. Wybranv 1 zaakceptowany
rodza; matenialu nie moze byC poznie] zmiemany bez zgody Inzyniera/Kierownika
projektu.

2.5. Przechowywanie 1 skladowanie materialow

Wykonawca zapewnt. abv tvinczasowo skiadowane matenaty, do czasu gdv beda
one uzvte do robot, bvly zabezpieczone przed zameczyszezemami, zachowaly swoja jakose
1 wiasciwoscl 1 byly dostepne do kontroli przez Inzyvniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowaniia matenatow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscich vzgodrionvch z inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w mieyscach zorgamzowanvch przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez
Inzyvniera/Kierownika projektu.



2.6, Iospeikcja wytworni materiadow

Wytwornie materialow  moga bvé okresowo kontrolowane przez Inzvera/
Serowinika projehmui wo cein sprawdsenia sgodnosct siosowanych metod produkcii z
wyimaganiami. £robki  materialéw  moga bvé pobierane w celu sprawdzemia 1ch
wiasciwoset. Wyniki tveh kontroli beda stanowic podstawe do akceptacii okreslong) partu
materiatow pod wzeledem jakosci.

a)

3. SPRZET

wykonawca jest zebowiazany do wovwania jedynie takiego sprzetu. kKtorv nie
spowoduje mekorzyvstnego wplywu na jakes¢ wykonvwanych robét. Sprzet uzvwany do
robot powinien bve zgodny < oferta Wykonawcey i powinien odpowiadad pod wzgledem
tpow 1 ilosci wskazaniom cawartyin w SST. PZJ lub projekcie 012anizacjl robot.
zaakceptowanvm przez Inzyniera/Kierownika projektu. w przypadku braku ustalen w
wynuenionych wyzej dokumentach. sprzet powinien bvé uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzvuiera/KNicrownika projektu

4. TRANSPORTY

Wykonawcea jest zobowiazany do stosowanja jedynie takich srodkéw transportu,
Ktore nic wplvna niekorsvstnie na jakosé  wvkomvwanveh robdt 1 wlasciwosci
przewozonvch materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie 7z warunkami
umowy oraz za jakosc zastosowanych materialow 1 wykonywanych robét, za ich zgodnogé
z dokumentacja projektowa. wvmaganiami SST. PZJ. projektem organizacji robot
opracowanym prrez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyvmiera/Kierownika projektu.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robdt

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawcea :est zobowiazany opracowac 1 przedstawi¢ do akceptacyi Inzyvniera/
Kierownika projekiu program zapewnienia jakosci. W programic zapewnienia jakosci
Wykonawca powinien okreslic, zamicrzonv sposob wykonvwania robot. mozliwodci
techniczne, kadrowe 1 plan orgamizacji robdt gwarantujacv wvkonanic robot zzodnie z
dokumentacya projekiowa, SST oraz ustaleniami.
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6.2, Zasadyv kontrohi jakesc robot

Celem kontroli robdt bedzie takie stercowante ich przvgotowaniem 1 wvkonaniem,
abv osiagnac zalozona jakosc robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot 1 jakoscit materiatow.
Wvykonawca zapewni odpowiedni svstem kontroli, wlaczajac personel. laboratorium,
sprzel. zaopatrzenie 1 wszysikie urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan
materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem svstemu kontrolt Inzyvmer/Kierownik projektu moze
zazadac od Wykonawcey przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom 1ch
wvkonvwania jest zadowalajacy.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobicrane losowo. Zalcca sig stosowanie statystycznych metod
pobicrania probek. opartych na zasadzic. ze wszystkie jednostkowe elementy produkey
moga byve 7 jednakowym prawdopodobienstwem wytvpowane do badan.

Inzvnier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona moziiwose udziatu w
pobieraniu probek

6.4. Badania i poriary

Wezystkie badamia 1 pomiarv beda przeprowadzone zgodmie z wymagamami
norm W przyvpadku, edv normy nie obejmuja jakicgokolwiek badama wymaganego w
SST. stosowad mosna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzvniera/ Kierownika projektu.

6.3. Raporty z badan

Wvkonawca bgdzie przekazywac Inzvnierowi/Kierownikowi projektu kopie
raportdéw z wynikami badan jak najszybeie). nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym
W progranmie zapewnicnia jakoscl.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowl projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez nicgo wzoru lub innych, przez mniego
zaaprobowanvch.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

[nzyvnier Kierownik  projektu  jest  uprawniony do dokonvwania kontroli,
pobierania probek i badania materialéw w migjscu ich wytwarzania/pozyskiwama, a
Wykonawca i producent materiatow powinien udzielic mu niezbednej pomocy.

Insvnier Kierownik  projektu.  dokonujac weryfikacji svsteniu  kontrols robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez micdzy innymi swoje badania, bedzie 0CeN1ac
zgodnoéé materialow 1 robdt 7 wymaganiani SST na podstawie wynikow wiasnvch badan
kontrolnych jak 1 wvnikow badan destarczonych przez Wykonawce,
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inzynier Kerownik projekcu powinien pobierac probki materialow 1 prowadzid
padania miczaleznie od Wykonawey. na swoj koszt. Jezeli wyniki tvch badan wvkaza, 7o
raporty Wikonawcy sa niewiarvgodne. to nzynier/Kierownik projektu oprze sie wyfacznie
na wiasnych badaniach prov ocenie zgodnosci materialdw 1 robot z dokumentacja
projektowa 1 S5T. Moze rowniez zlecic. sam lub poprzez Wykonawce. przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan nievalesnemu laboratorium. W takim przvpadku
calkowite xoszty powtornych [ub docitkowych badan i pobierania probek poniesione
zostana przez Wykonawcee.

6.7. Certytikaty 1 deklaracje

[nzymer Kierownik projektu moze dopuscic do uzveia tvlko te materiatv, ktdre
posiadaja:
I. certyhikat na znak bezpieczenstwa wvkazujacy, ¢ zapewniono zgodnos¢ z krvteriami
techmicznymi okresionvmi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznvch oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznveh.
deklaracie zgodnosct lub certviikat zvodnosct z
— Polska Norma luo
— aprobaig technicsna, w proyvpadku wyrobdw, dla ktorvch nie ustanowiono
Polskiey Normy, jezell nie sa objete certyfikacja okresiona w pkt 1
1 ktore spetmiaja wvinogi SST.

W przvpadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST.
kazda partia dostarczona do robot bedsie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb
jednoznaczny jej cechv,

Produkty przemysiowe musza postadac ww. dokumenty wydane przez producenta.
a w razie potrzcby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tvch
badan beda dostarczone przesz Wykonawceg Inzvnierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwick matenaty. klore nie speiniaja tvch wvmagan beda odrzucone.

I~d

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik  budowy jest wymaganyin dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawlajacego 1 Wykonawce w okresic od przekazania Wykonawcey terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie 7z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienmku budowv beda dokonvwane na biezaco i beda dotvezyc
przebicgu robot. stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarcze;
strony budowy,

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania.
podpisem osobyv. ktora dokonata zaoisu. z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz
stanowiska siuzbowego. Zapisy beda czyvielne, dokonane trwala technika, w porzadku
chronologicznivm, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.



Zaaczone Jdo dzienpntka budowy protokoly 1ommne deokumenty bedy oznaczone
wolenvm pmmeram zataczmika 1oopamone data 1opodpisem Wykonawcey 1 Inzyvniera/
Kierownika projektu.

——

polecen Wykonawcey robot.
(2) Ksiazka obmarcw

Ksiazka obuiarow stanowil dokument pozwalajacy na rozliczeme faktveznego
postepu kazdego 7 clementow robot. Obmuiary wykonanych robot przeprowadza sie w
sposcb ciagly w jednostkach przyjetyeh v kosztorysie 1 wpisuje do ksiazki obmiarow

(33 Dokumenty laboratorvine

Dziennmiky  laboratorvine, dekiaracie zgodnosct Iub  certyfikaty  zgodnoscl
materialow. orzeczemia o jakosci maternalow. recepty robocze 1 kontrolne wyniki badan
Wvkonawcy beda gromadzone w formic uzgodmone) w programie zapewnienia jakoscr.
Dokumenty te stanowia zalaczmiki do odbioru robot. Winnv bve udostepmione na kazde
svezenie Tnovnieri/Nierownika projektu

7. OBMIAR ROBOT

7.1. O¢eolne zasady obmiaru robot

Obmiar robct bedzic okreslac fakivezny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 SST. w jednostkach ustalonyveh w kosziorysie

Obmiare robot dokoniyje Wykonawca po piseminyvim powiladonueniu Inzyvniera/
Kierownika projekmi o zakresie obmierzanvch robot 1 terminie obmiaru, €O najmnie) na 3
dni przed tym terminem.

Wikl obmiarn beda wpisane do ksiazky obmiarow.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot 1 materialow

Diugosci 1 odleglosci pomicdsv wyszezegelnionvmit punktami skrajnvimi beda
obmierzone poziomo wzdiuz linil osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danvch robot nie wymagaja tego inacze), objgtosct beda
wvliczone w m~ jako dhugo$é pomnozona przez Sredni przekrd;.

[losci, kiore maja bve obnuerzone wagowo. beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wvmagamami >5[

7.3. Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy

Wszvstkie urzadzenia @ Sprzt oomarowy, stosowany w ¢zasie obnuaru robot beda
zaakceptowance przez InZyvmiera/Kierownika projekin



7.4. Wagi 1 zasady wazenia

Wykonawca dostarczy & zatnstaluje ursadzenia wagowe odpowiadajace odnosivin
wymaganiom SST Bedzie ulrovmywac 10 WVPOSAZENIC zapewniajac w sposob ciagiv
zachowanic doktadnosct we norin zatwierdzom ch prrez Inzvniera/Kierowmka projekru.,

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Cbmuary beda przeprowadzone przed czesciowvm lub ostatecznym odbtorem
odcinkow robot, a takze w pravpadkun wvsicpowania diuzszey przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w ¢zasie ich wyvkonvwania.

Cbnuar robot podlegajacych zaxmve przeprowadza sie przed ich zakrveiem.

| T -t

3. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odhiorow robot

W zaleznosct od ustalen odpowiediuch SST. roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbroru:
a) odbiorow1 robot zantkajacych 1 ulegaiacyeh zakryenu
b) odbiorowi czesciowemu.,
¢) odbiorow! ostateczneniu,
d) odbiorowi pogwarancvineiu.

8.2. Odbior robdét zanikajacveh i ulegajacyeh zakryesu

Odbidr robot zanikajicych 1 uleemacych zakryciu polega na finalne) ocenie 1losc
i jakosct wvkonywanych robor. ktére w dalszyvm procesie realizacy ulegna zakryciu.

8.3. Odbior czesciowy
Odbior  cresciowy polega na ocenie osct 1 jakosct wykonanvch czescr robot.

Odbioru czesciowero robot dokonuje sic wg szasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru rebot dokonuje Inzynier/Kicrownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasadyv odbicru ostatec/nego robot

Odbidr ostateczny polega na finalng) ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do 1ch ilosct. jakosct 1 wartosci

Calkowite zakonczenie robdt oraz 2otowosc do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona prrzesz Wykonawee wpisem do  dziennika budowy z  bezzwiocznym
powiadomieniem na pismie o tvm fakeie Inzyniera/kKierownika projektu.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostateczneso



Podstawewyvin dokumentem <o dokconama odbioru ostatecznego robot  jest
protokot  odbioru  cstatecznegs  robot sporzadzony  wg  wzoru  ustalonego  przez,
JAMaw1ajacego.

Do odbicru ostateczacyo Wykonawea jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

l. dokumentacie projektows podstawowad 7z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesh
zostala sporzadrona w trakcie realizacy umowy.,

2. szczegolowe specviikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy 1 ew.
uzupeimajace lub zanmuenne),

3. recepty 1 ustalenia technologiczne.

4. dzenniki budowy 1 ksiazk: obmarow {orvginalv),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan 1 oznaczen laboratorvinvch. zgodne z SST

1ew. PZJ.

6. deklaracje zgodnosct lub cartviikaty zgodnosct wbudowanych materiatow zgodme 2
SsTaew P2

7 opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszyvstkich wynikow badan

pomiarow zataczonvch do dokumeniow odbioru, wykonanych zgodnie z SST 1 PZJ,

rysunki {(dokumentacie) na wvkonanie robot towarzvszacvch (np. na przetozeme linn

telefoniczne], cnergetvezng], gazowel oswietlema itp.) oraz protokoly odbioru 1
przekazania tvch robot wilasciciclom urzadzen.

9. geodezvina inwentarvzacie powvkonawczg robot 1 stect uzbrojema terenu,

10, kopie mapv zasadniczel powstaiel  w wvniku  geodezvine)  inwentarvzacyi
powvkonawczer.

W przypadku,  gdy wg  komusp.,  robotv pod  wzgledemn przygotowama
dokumentacyvinego me beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyvznaczyv ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetlmajace beda
ZEStAWIONe wg wzoru ustalonego przez Jamawiajaceyo.

Termin wvkonania robot poprawkowych 1 robot uzupelmalacvch wyznaczy
komusja.

e

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancviny polega na ocenmie wykonanvch robot zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonvch przyv odbiorze ostatecznym 1 zaistmalych w okresie
Warancvinym.

Odbior pogwarancyviny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednreniem ~asad opisansych w punkcie 8.4 ., Odbior astateczny robot™

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Ustawa z doia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz. U, Nr 89, poz. 414 z poznie)-
SZVITI ZIMIANaini)

=
s

2. Zarzadzemie Mimstra Infrastruktury z dniz 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
1 sy

pudowv, montazu 1 rozbierks oraz tabhicy miormacviney (Dz. U, Nr 158, poz. 1333).



aie w g
o,
H o
Xy, T
o .-
S

el

R R




SPECYFIKACIE TECHNICZNE

D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE



e

=T~ - JENG U~ L TR AR PVR S I

SPIS TRESCI

D-D4.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE

WSTEP .. . .. ..
.MATERIALY . .

SPRZET
l‘\-..,.l"i rl * W o o2 om ow m ko2 o W - B F T oF oW m.d om o= ow d [ | . ® = o2 om oy omow

CTRANSPORT o
. WYKONANIE ROBOT ... . U
CKONTROLA JAKOSCY ROBO T
_OBMIAR ROBOT . ... . .
.ODBIORROBOT... ... . . .
. PODSTAWA PEATNOSCIL .
. PRZEPISY ZWTAZANE ...

o



1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przeamiotem nimejssej ogdine; specvfikacji technicznej (OST) sa wymagania
dotvczace wykonama 1 odbiori robot zwiazanvch z wykonaniem warstw odsaczajacvch

1.2, Lakres stosowania OS7T

Ogolna  specvfikacja  techmicyma  (OST) stanowi obowigzujaca podstawe
opracowania szcrzegotowe] specyiikacii techniczne; (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy 1 Kontraktowy przy ziecaniu 1 realizacjl robdt na drogach krajowveh i
wojewodzkich.

Zaleca sie¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach miejskich i
ominnvch.

1.3. Zakres robot objetveh OST

Ustaleria vawarte w ninigjsze; specviikacy dotveza zasad prowadzenia robot
swigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacveh  stanowiacveh c¢ze$¢ podbudowy
POMOCIICZL]. .

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi. odpowiednimi polskimi
normami 1 z okreslemiami podanymi w OST D-M-00.00.00 _,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5, Ogdtne wymagania dotvezigce robat
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 Wvmagania
ogolne™ pkt 1.3.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagama dotyczace materiatow, ich pozyskiwania 1 skladowania.
podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanvin przy wykonywaniu warstw odsaczajacvch sa:
—~  plaski,
—~  ZWIT 1 fmieszanka.
—  geowlokniny .

2.3. Wymagania dla kruszyw a

Kruszywa do wykonania warsty odsaczajacyeh 1 odeinajacych powinny spelniad
nastepujace warunki:
a) szczelnoscr, okreslony zalernoscia:



edzie:
Dhs - wymiar sia, przez ktore przechodzi 13% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajace;
dgs - wymiar sita. przez kiore przechodzi 53% zzarn gruntu podloza.

Dla matenaiow stosowanych przv wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek
szczelnosct musi bye spelnrony. ¢dy warsiwa ta nie jest ukiadana na warstwie odcinajace;.
b) zageszczalnosci. okreslony zaleznoscie.

edzie:
L - wskaznik roznoziarmistosci.
dso - WYIIAT S1ta, przez Ktore przechodzr 50%s Kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
dyo - Wymar sita, przez ktore przechodz: 10% kniszywa tworzacego warstwe odcinajaca.
Prasek stosowany do wyvkonvwantd warstw  odsgczajacveh 1 odcinajacych
powinien spetmac wymagana normy PN-8-11113 [3] dla eatunku 11 2.
Zwir 1 wmieszanka stosowane do wvkonywania warstw odsaczajacvch i
odcinajacveh powinny spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [31, dla klasy 1 1 1L
Miat kamienny do warstw odsaczajacveh 1 odcinajacveh powinien spetlmacd
wymagama normy PN-B-11112 {4].

2.5, Skladowanie matenalow
2.5.1. Sktadowanie kruszvwa

Jezel kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajace) lub odcinajace;
nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe 1 zachodzi potrzeba jego
okresowego skladowania. to Wykonawca robot powinien zabeszpieczyC kruszywo przed
zameczyszezeniem 1 zmieszaniem z mny i materiatami kamiennymi. Podioze w miejscu
sktadowania powinno byve rowne. utwacdronc 1 dobrze adwaodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyvczace sprzetu

Ogolne wyvmagama dotvczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00. 00 |, Wymagania
ogoine” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wvkonama warstwy odcinajace] Jub odsaczajace)
powinien wvkazac sic mozhiwoscia Korzystania v nastepujacego sprzetu:
—  rowmarck.
— walcow statvczny ch.
—  pivt wibracvjnych ub ubyakow mechamczn cfy.

-.-.L —



4. TRANSPORT

4.1. Ooolne wymagania dotycziace transportu

Ogolne wwvmagama dofvezace transportu poedano w OST  D-M-00.00.00
~Wvmaganma ogolne ™ pkt 4.

4.2. Transport kKruszywa

Kruszvwa mozna przewozic dowolmymt srodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajacveh je przed zanieczvsyCrenicm, zmieszamiem z omnvnd  matenialaii.
nadmiernym wysuszeniem 1 zawllgoceniem.

3. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasadv wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 _Wymagana
ogolne” pkt 3.

5.2. Przygotowanie podioza

Podloze eruntowe powinno spelmac wymagama okreslone w OST D-02.00.00
Robotv ziemne” oraz D-04 0101 _Korvto wraz z profilowaniem 1 zageszczaniem
podioza”.

Warstwy  odsaczajaca powinny  bve wyvityczone w  sposob  wnoziiwiajacy
wvkonanie 1ch zgodnic z dokumentacja projckiowa. z tolerancjami okreslonymi w
niniejszych specviikacjach.

Paliki lub szpilka powinny bvc ustawione w ost drogr 1 w rzedach rownolegivch do
os1 drogi, lub w mny sposob zaakceprowany przez Inzymera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac naciagniecie sznurkow
lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszvch mz co 10 m.

5.3. Whbudowanie 1 zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno byve rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy
uzyciu rowmarki, z zachowaniem wymaganych spadkow 1 rzednvch wysokosciowych.
Grubos¢ rozlozonej warstwy luznego kruszvwa powinna byc taka, aby po jej zagegszczeniu
ostagmieto grubosc projektowana.

Jezehh dokumentacia projektowa lub SST przewiduje wykoname warstwy
odsaczajacej lub odcinajace] o grubosci powyzej 20 cm. to wbudowanie kruszywa nalezy
wvkona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczecie ukladaua kazdey nastepne] warstwy moze nastapic
po odbiorze przez Inzyvruera warstwy poprzednie).

W migjscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszvwa nalezy przed
zageszezenlem wymienic kruszyvwo na materniat o odpowiedmch wiasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajace) tub odcinajace;
nalezy przystapic do jey zageszczama.

Zageszezanie warstw o przekroju daszkowvm nalezv rozpoczynac od krawedzi i
stopriowes przesuwac pasami podiuznynm czgsciowo nakiadajacvimi sie, w kierunku jey osi.

o 3



Zageszezane nawierzehni o jednostrennvm spadku nalezv rozpoczvnad od dolne; Krawedzi
1 przesuwaC pasami podhuznvmi czesciowo nakladajacvmi sie, w kierunkn jej gorne;
krawedzi.

Nierownoscl lub zaglebienia powstale w  czasie Zageszczama  powinny by
wyrownywane na biezaco przez spulchnicnie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie
materiatu. az do otrzymania rownej powierzchni.

W migjscach niedosiepnych dla walcdw  warstwa odcinajaca 1 odsaczajaca
powinna by¢ zageszczana plytami wibracyjavmi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszezanie nalezy kontynuowad do ostagniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od 1.0 wedhug normalne) proby Proctora. przeprowadzone; wedlug PN-B-
04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalesyv okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 13].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsaczajaca lub
odcinajaca. uniemoziiwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug normalnej proby
Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy
okresli¢ pierwotny 1 widmy modul odksztalcenia warstwy wediug BN-64/8931-02 [6].
Stosunek wtdmego | pierwotnego modulu odks talcenia nie powinien przekraczac 2.2,

Wilgotnos¢ kruszywa podcezas zageszczania powmna by¢ rowna wilgotnosci
optyinalne; z tolerancja od -20% do =109 jej wartoscl. W przvpadku, gdy w1l g0otnosc
kruszywa jest wyzsza od  wilgotnose optymalne), kruszywo nalezy osuszyé przez
micszanie 1 napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od
wilgotnosci optvmalne). kruszvwo nalesv zwilzyC okreslona iloscia wodyv i réwnomiernie
WYImieszac

d.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano koniecznosé wykonania odcinka prdbnego, to co
ngymniej na 3 dn1 przed rozpoczeciem robot Wvkonawca powinien wykona¢ odcinek
probnv w celu:

- stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozkladania i Zageszezana jest wlasciwy,

— okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym koniecznej do uzyskania
wymagane] gruboscl po zageszczenil.

— ustalenia liczby przejsC spructu zages:czajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wiskazika zageszezerntia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzyc takich materialéw oraz sprzetu,
jakie beda stosowane do wykonywania warstwy odcinajace) 1 odsaczajacej na budowie.

Odcinek probny powinien bvce slokaltizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera.

3.7, Utrzymanie warstwy odsaczajace;

Warstwa odsaczajaca po wvkonaniu. g przed ulozeniem nastepnej warstwy
powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanic

Nie dopuszcza sie ruchu budowianego po wvkonanej warstwie odcinajace) lub
odsaczajacel z eeowloknin.

W przypadku warstwy 7 kruszvwa dopuszeza sie ruch pojazdow kKoniecznych dla
wykonanta wvzej lezace] warstwy nawierschni.



Koszoo napraw  wyvnlkivehh 2z newlasciwego  ufrzvimama  warstwy  obciaza
Wykonawcs robotl

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

(Qgolne zasady kontrol jakesct robot podano w OST D-M-00.00.00  Wymagania
ogolne” pki 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinten wykonac¢ badama kruszyw
przeznaczonych do wykonama rcbot 1 preedstawic wyniki tveh badan Inzyvnicrow:. Badania
te powinny obeymowac wszvstkie wlasciw osct kruszvwa okreslone w p. 2.3

6.3. Badania w ¢zasie robot

6.3.2. Szerokosc warstwy

Szerokose warstwy nic moze si¢ rozmc od szerokosct projektowane] o wigce) mz
+10 ¢cm, -2 ¢m.

6.3.3. ROWNOSC warstwy

Nierownosci podluzne warstwy odcinajacey 1 odsaczajace) nalezy mierzyc
4 metrowa fata, zgodnie z norma BN-68/5931-04 |71,

Nierownoscl poprzeczne warstwy odcinajace) 1 odsaczajace) nalezy mierzyce
4 metrowa lata.

Nierownosct nie moga przekraczac 20 mim.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy cdcinajace) 1 odsaczajace] na prostych 1 tukach
powlinny by¢ zegodne z dokumentacja projcktowa z tolerancia = 0.5%.

6.3.3. Rzedne wysokosclowe

Roznice  pomuedzy  rzednymi  wvsokosciowymi  warstwy 1 rzednymu
projektowanymi nic powinny przekraczac +{ cnii -2 ¢m.

6.3.6. Ukszialtowanie ost w planie

Os w planic nie moze bye przesunieta w stosunku do osi projektowane] 0 wigce]
mz =3 cm

6.3.7. Grubosc warsiwy

(rubosC warstwy powinna byv¢ zgodna z okreslona w dokumentacy projekiowe) z
tolerancia ~1 cm. -2 ¢cm.



Jezell warstwa. ze wzgledow technoiogicznych, zestala wykonana w dwoch
warstwach. nalezv mierzy¢ laczna grubosé tveh warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wyvkonawea
wykona naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na glebokesc co najmniej 10 cm.
uzupelienie nowym materialem o odpowicdnich wlascrwosclach, wyvrdwoanie i ponowne
7ageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonanin tych robdt nastapi
ponowny pomiar 1 ocena grubosci warstwy, wedlug wvze] podanvch zasad na koszt
Wvkonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskazmik zageszczenia warsiwy odcingjacej 1 odsaczajace)], okreslony wg BN-
/7/8931-12 [8] nic powinien by¢ miniejssy od 1

Jezelt jako kryvterium dobregn zageszczenia warstwy stosuje sie¢ porownanie
wartoscl moduldw odksztalcenia, to wartoéé stosunku wtornego do pierwotnego moduhy
odksztatcenia, okreslonych zgodnic 7 norma BN-64/893 102 (01, nie powinna bvé wieksza
od 2.2.

Wilgotnosc kruszywa w czasie zageszezenia nalezy badac wedtug PN-B-06714-17
[2]. Wilgotno$¢ kruszywa powinna by¢ rawna wilgotnosei optymalnej z tolerancja od -20%
do +10%.
6

0.4, Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie  powierzchmic, kiore wykazuja  wieksze odchylenia  cech
geomictrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny byé naprawionic przez spulchnienie do
gigbckosci co naymniey 10 cm. wyréwnane i powtornie zageszezone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszezalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Qgolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

]

Jednostka obmiarowa jest i~ (metr kwadratowy) warstwy odcinajace;
1 odsaczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt pedano w OST D-M-00.00.00 L, Wymagania ogolne”
pkt 8

Roboty uznaje sie za wykonane zeodnie 7 dckumentacja projektowa. SST |
wymaganiami Inzyvniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancn wg
pkt 6 daly wyniki pozytywne.

LA



10. PRZEPISY ZWIAZANK

10,1, Normy

Lo PN-B-ddR Crrunty budowlane. Badania probek erunty

2. PN-E-06714-17 Kruszywa muneralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

5> PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowvch . Zwir i mieszanka

4. PN-B-i{11]2 Kruszywo mineralne. Kruszvwo lamane do nawierzchni
drogowych

>, PN-E-11113 Kruszywa mineralne. Kruszvwo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasck

6. BN-64/8931-002 Drogt samochodowe. Oznaczanic modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych 1 podloza przez obciazenie pivta

7. BN-68/8931-04 Drogr  samochodowe  Pomiar rédwnosci  nawierzchni
ptanografem 1laty

8. BN-77/893!-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia erunty

.



D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiotr QST

Frzedmictem minigpszej ogolne specyvifikacji technicznej (OST) sa wvmagania
ogoine dotvczace wykonania 1 odbioru robot zwiazanych z wvkonywaniem podbudowy
7z Kruszvw stabilizowanych mechanicznie,

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna  specyfikaca techniczna (OST)  stanowi  obowlazujaca podstawe
opracowania szczegotowe) specyfikacji techniczney (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot na drogach krajowvch i
wojcwodzkich.

Zaleca sie wvkorzystamie OST przy zlecaniu robdt na drogach miejskich i
grminnych.

1.3. Zakres robéot objetvch OST

Ustalenia zawarte w miniejszey specytikacyi dotyczg zasad prowadzenia robot
swigzanyceh 7 wykonywaniem podbuddéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie we PN-
>-06102 [21] 1 obeymuja OST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczme.
D-04.04.62 Podbudowa z zuzla wielkopiccowego stabilizowanego mechanicznie.

Podbncowe z xruszyw stabilizowanych mechanicznie wvkonuje sie. zgodnie z
ustalennami podanymi w dokumentac)i projektowej, iako podbudowe pomocniczy i
podbudowe zasadnicza wg Katalogu t(vpowych konstrukcji nawierzchni podatnivch i
polsztywnyvch [51].

1.4. OKreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - preces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszezeniu w optymalne] wilgotnosci kruszyviwva o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Porostate okresferua podstawowe sa zgodne z obowiazwjacymi. odpowiednimi
polskimi normamy oraz z definicjami podanvmi w OST D-M-00.00.00 _Wymagania
ogolne” pkt 1.4 oraz w OST dotyczacvech poszczegdlnych rodzajéw podbudow z kruszyw
stabilizowanvch mechanicznic:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa laninego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowa z zuzja wielkopiccowego stabilizowanego mechanicznie.

1.3. Ogolne wymagania dotyczace robdt

Ogolne wymagama dotvezace robat podane w OST D-M-00.00.00 _Wvmagania
ogoine™ pkt 1.3,

IJ.JI



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotvezace materialow

2.2, Rodzaje materialow

2.3. Wymagania dla materialow

2.3. 1. Uziarnienie kruszvwa

lezec migdzy krzywyni granicznymu poi dobrego uziarnienia podanvmi na rysunku 1.

o

Brret Sy,

Prrechodz:

Rysunek 1. Pole dobrego uziarniemia Kruszyvw przeznaczonych na podbudowy
wyvkonywane metoda stabilizacii mechanicznes
«ruszywo na podbudowe vasadnicza (gorna warstwe) lub podbudowe jednowarsewowa
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Ogolne wymagania dotvezace matenialdw, ich pozyskiwania i skladowania.
podano w OST D-M-00.00 0G . Wvinagania ogolne” pkt 2.

Mateniaty srosowane do wvkonania podbudéw z kruszyw  stabilizowanych
mechamcznie podano w OST dotvezacych poszezegdlnych rodzajow podbudow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiccowego stabilizowanego mechanicznie.

Krzywa uziarnienia xruszywa. ohresiona wedlug PN-B-06714-13 {3] powinna

Porostaje na sicie, %



sitach. Wyvmiar napwvick

Krovwa s armena Krusyzywa powinna bye c1agia | nie moze przebiegac od dolnej
Krzvwe] graniczag] unaarinienia do gorngy kizvwe) graniCzne} uziarmenia na sasiednich

ukiadane) jednorazcwo.

2.3,

. WIaSCIwosct Kruszywa
Kruszywa pewinny speiniac wymagania okreslone w tabhicy 1.
Tablica 1.

720 ZIArNa Kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosct warstwy

1
| Wymagaia
KIuszvwil Krussvwa o
Lp. Wrvszezegelnenie naturalee tamane Fuzel Badania
Wlascinvoscl Podbudowa wediug
zasad- | pomoce- | zasad- | pomoce- | zasad- | pomoc-
. nieza | nleza mezZa o nIcza nic7a nicza

] Zawartosc ziarn mmeszvch mz | ood 2 | od?2 a2 od? |od22do od 2 PN-B-06714
Q72 s Yo (mem) do 1 | do 12 do 140 do 12 1¢) do 12 -15 |3]

2 | Zawartosé nadziamt, R | _ _ PN-B-06714
Yo (1/m), nie wiccey Mz > _ 1) = 19 - 10 -15 [31

3 Lawartose Ziarn metoremnveh i ) . PN-B-06714
Yo{nvm), mie wiecei i i T »> +0 ' " 16 [4]

4 LAWartoss Zaneclvszezen | | ]
orgamicznveh, Tumem ), nie [ [ ! f ] Fbi el
WIECR] iz o o ) [1]

5 Wskaznik piaskewy po precio- ) o | o o
krotnvm zageszerentw metoda | C:d il B o _31 O 1 od iD - BiN-04/8251
lub 1T Wy PN-E?}Hr}iI-ig} ‘ % .! ao ) Jo L 8 do 70 do 7O -1 [26]

& Scieralnosé  w bebmie Los |
Angeles
a) Scieralnosce  caifkowiia  po
pelme; liczbie obrotéw, ne |
WigCey niz o35 13 A3 50 40 30
b) scleralnose caesciowa po 15 PN-R-06714
pelne;  liczbv  obroidw., nie -42 [12]
WIECS] NIz _ 30 1 40 M| 82 30 33

7 Nasigkliwosé, "oWmm). e ) ) , PN-B-06714
wiecej niz | t . : h S 1 -18]6]

3 Mrozoodpornese. ubytek masy | PN-B-06714
po 25 cykiach znmraza- 3 0 500 10 5 10 -19 [7]
ma. %o{m/m), nie wisce] niz ! o

9 | | | PN-B-06714
Rezpad kr;ir:muu.'u.)wy 1 rela- R | 37 [10]
zawv  tacznie, e {rym), ue ] - - ! 3 PNLR.0671 4
"ﬁ"i;;’ﬂ&j 117 1: |8 | .39 [1 1]

10 | Zawartosé zwiazkow starki w | | T _
przeliczeniu na SO:, Meonim), i ] ! 2 E P '_?'06 /14 |
nie Wigce) niz o 5 I ~ =8 ]

i 4 Wskaznik nosnoser Ww.,s mie- | %
szanki  kruszvewa,  %h, e 1
MMUEISLY MZ: |
1) przy zageszezemu fg 2 1,00 1 8 () 30 61} X0 o0) PN-5-06102
) przv zageszezentil Jg 2 103 L2l | 1 120 - ~ 120 - [21] j

‘.J.




2.3.6. Woda

Nalesv stosowac wode wg PL-B-~22250 201
3. SPRZE'T

3.1. Oodine wymagania dotyczace sprzetu

O¢olne wimagania dotyczace sprretu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”™ pkt 5.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykenania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykarvac si¢ moziiwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

1) micszarek do witwarzania mieszank, wyposazonvch w urzadzenia dozujace wode.
Mieszarki powinnv zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosc
optvmalinej.

b) rowniarek albo uktadarek do rozkladama mucszanki,

c) walcéw ogumionyeh 1 stalowych wibracvinyeh lub statycznych do zageszczama. W
migjscach trudno dostepnych powinnv bve stosowane zageszczarki plytowe, ubtjaka
mechantczne lub male walce wibracvne

4. TRANSPORT

1.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wyvmagania dotyczace iransportu podano w  OST  D-M-00.00.00
SWymagania ogoine ™ pkt 4.

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozsna przewozi¢ dowolnynu srodkami trapsportu w  warunkach
zabezpicczajacveh je przed zanieczyszczeniem, Zmieszaniem Z Inmymi materatami.
nadmiernym wysuszeniem 1 zawilgocenicm.

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnic z BN-88/6731-08 (24].

Transport pozostatych materiatow powinien odbywac si¢ zgodnie z WyInaganiaimil
norm przedmiotowyvch.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Oeolne sasady wykonanpia robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne™ pki 2.



3.2, Przvootowanie podioza

Podloze ped podbudowe powinno speinia¢ wymagania okreslone w OST
D-04.0101 Konyte wraz z profilowaniem 1 zageszezeniem podioza” i OST D-02.00.00
LRobotv ziemne”

Podbudowa powinna bvc ulezona na podlozu zapewniajacvin nieprzenikanie
drobnych czastek gruntu de podbudowy  Warunek nieprzenikania nalezv sprawdzid
WZOTEI

< 3 (1)

W Ktorvm:
Dys -wymiar boku oczka suta. przez kiore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odsacrajace;. w mulimetrach.
dge -~ wymar boku oczka sua. przez ktore przechodzi 85% ziarn geruntu podloza.
w miiimetrach.
Jezelr warunex (1) mic moze byv¢ spelniony. nalezv na podiozu ulozyé warstwe
odcinajaca lub odpowiednio dobrana geowioknine, Ochronne wiasciwosci geowldkniny.
przeciw przemikaniu drobnveh czastek gruntu. \wyznacza sie z warunku:

T
d Rt

=< 102 (
.

>
g

w Ktorvim:
dso - wymiar boku oczka sua. przez ktore przechodzi 30 % ziarn gruntu podloza,
w milimetrach.
oy -ummowna  srednica porow  geowlokniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu
zatrzyimwjaca sig na geowdokninie w dosct 90% {(m/m); wartos¢ parametru Ooq
powinna by¢ podawana przez producenta geowlokniny.
Palika lub szpilki do prawidloweego ukszialtowania podbudowy powinny byé
WCZESTIE) przygotowanc.
Paliki lub szpilka powininy by¢ ustawione w ost drogi 1 w rzedach rawnoleghveh do
0s1 drogi, lub w inny sposob zaakceptowanyv przez Inzvniera.
Rozmueszezenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac naciagniecie sznurkdow
lub Iinek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszveh niz co 10 m.

3.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywi

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarmieniu i wilgotnosci optvmalne;
nalezy wytwarzac w mieszarkach gwarantujacvch otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na koniecznosé zapewnicnia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania
micszanki przez mueszonie  poszezezoinveh  frakcjt nma  drodze  Mieszanka  po



wyprodukowaniu powinna byv¢ od ravu transportowana na migjsce wbudowania w takd
Sposob. aby nie ulegla rozsegregowaniu 1 wysvchaniu.

i
LR

5.4. Whbudowywanie i zageszezanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byve rozkladana w warstwie o jednakowey grubosci.
lakiey, abv jej ostateczna grubo$¢ po zageszezeniu byla réwna grubosct projekiowane;.
GrubosC pojedynczo uktadane; warstwy nic moze przekraczac 20 c¢m po zageszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna bvé rozlozona w sposob ZapEewniajacv osiagniecie
wymaganych spadkow 1 rzednych wysckosciowveh. Jezeli podbudowa sktada S1E€ Z Wigece]
nz jedne) warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna bvc wyprofilowana 1 zageszczona
z zachowaniem wyvmaganych spadkow 1 rzednyvch wysokosciowvch. Rozpoczecie budowy
kazde) nastepnej warstwy move nastapic po odbiorze poprzednie} warstwy przez lnZzyniera.

Wilgotnose mieszanki kruszvwa podczas zageszezania powinna odpowiadac
wilgotnoscl optymalinej, okresionej wedfug proby Proctora. zgodnie z PN-B-04481 [1]
(metoda 1I). Material nadmiernic nawilgocony. powinien zostaé OSUSZONy przez mieszanie
| napowietrzanie. Jezell wilgotno$¢ micszankt kruszyvwa jest mzsza od optymalnej o 20%
Je) wartosci, mieszanka powinna bv¢ swilzona okreslona ilodcia wody 1 rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdv wilgotnos¢ nrieszanki kruszyvwa jest wyzsza od optyimalne;
o 10% jej wartosci. mieszanke nalezy osuszve.

Wskaznik  zageszczenia  podbudowy  we BN-77/8931-12 291 powinien
odpowiadac przyjetemu poziomowi wska/nika nosnosci podbudowy wg tablicv 1, Ip. 11

3.3. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano koniccznos$¢ wvkonania odcinka probnego, to ¢o
najmniej na 3 dm przed rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien wykonacC odcinek
probny w celu:

— stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zageszczania kKruszywa
jest wiasciwy.

— okresSlemia grubosc: warstwy materiatu w stanie Iuznym, konteczne] do uzyskania
wymagane] grubosct warstwy po zageszezeniu,

- okreslemia liczby przejs¢  sprzetu  zageszczajacego,  potrzebnej  do uzyskania
wymaganego wskaznika zageszezenia,

Na odcinku probnvm Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz Sprzetu
do mueszamia. rozkladania it zageszceszania, jakie beda stosowane do wyvkonywania
podbudowv

Powierzchna odcinka probnege powinna wynosic¢ od 400 do 800 m™.

Odcinek prébny powinien bvé zlokalizowany w miejscu wskazanvi przez
Inzvruera.

Wykonawcs moze preystapic do wvkonywania podbudowy po zaakceptowaniu
odcinka probnego przez Inzvniera.

3.6. LUtrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy. powinna bvc
utrzymywana w dobrym stanic  Jezel: Wykonawca bedzie wykorzystvwal, za zgoda
S



[nzvniera, gotowa podbudewe do ruchu budowlanego. 10 jest obowiazany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowv, spewodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikivch
7 niewlasciwego uirzymania podbudews cocinza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

odlne zasady kontrolt jakosct robot podano w OS1 D-M-00.00.00 ,Wvmagania
oeolne” pkt oO.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Prred przyvstapieniem do robot Wykonawca powimen wvkona¢ badamia kruszyw
przeznaczonvch do wykonania robot | orredstawic wyniki tych badan InZzyvnierowl w celu
akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosct okreslone w

%y

pkt 2.3 ninigjsze) OST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwose oraz zakres badan 1 pomiarow

Czestotlinose oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwosé ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznic

AR h L — - - - —

| Czestotliwose badan

Maksymalna

NMinimalna iczba powierzehnia

badan na dzienne)

Lp. Wyszczegolnieme badan P — EZgEJl;iz“; ?:dza
- % badanie (m”)
1 | Uziarnienic mieszanki
2 | Wilgotnosc mieszankl 2 500
3 . 2aggszCzenIe Warstwy 10 probek na 10000 m’

dla kazdej partii kruszywa 1

4 | Badanie wiagciwoscl kruszywa we tab 1. pkt 2.5 2 | -l
' . przy kazdej zmiame kruszywa

-

—— L r——— — - - _—rm

6.3.2. Uziarnierye nueszanki



iLziarmenie micszankl powinne bve zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3,
Probk1 nalezy pobierac w sposob losoww. 7 rozlozong] warstwy. przed iej zageszczeniem,
Wiynikl badan powinny bve na biezaco proekazvwane [nzvnierowt,

6.3.3. Wilgoinosc mieszanki

Wilgotnosc mieszanki powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslone;
wedlug proby Proctora. zgodnie z PN-E-O448 1 (1 (imetoda 1), z tolerancya +10% -2024,
Wilgotmos¢ nalezy okreshc wediug PN-B-06714-17 [3].

6.3.4. Zageszezenie podbudowy

Zageszezenie  kazdey warstwy powinno odbvwac si¢ az do osiagniecia
wymagane go wskaznika zageszczenia,

Zageszezenie podbudowy naleryv sprawdzac wedtug BN-77/8931-12 [30]. W
przvpadku, gdv przeprowadzenie badama jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste
kruszywo, kontrole zaggszczenia nalezv oprze¢ na metodzie obciazen phvtowych, wg BN-
64/8931-02 [27] 1 nic rzadziej niz raz na 3000 m°, lub wedhig zalecen Inzyvniera.

Zageszezenic  podbudowy  stabilizowaney mechanicznic nalezv  uwznac¢ za
prawidiowe, gdv stosunek wtornego mceduiu 2, do pierwoinego modwiu odksztalcenia £
jest nie wigkszy od 2.2 dla kazdey warstwv konstrukeviney podbudowy.

. ¢
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6.3.5. Wlasciwoscr kruszvwa

Badania kruszvwa powinny obejmowac ocene  wszyvstkich  wiasciwoscl
okresionvch w pkt 2 3 2.

Probki do badan peinvch powinny byc pobierane przez Wykonawce w sposob
losowy w obecnosct Inzvniera.

6.4. Wymagania dotvczace cech geometryvceznych podbudowy
6.4.2. Szerokosc podbudowy

Szerokosc podbudowy mie moze roznmic sie od szerokosct projektowane) o wigeej
niz --10 cm, -3 cm.

6.4.3. Rownosc podbudowy

Nicrownosct  podiuzne podbudowy  nalezv mierzve 4-metrowa  lata  lub
planogratem. zgodnie z BN-63/8931-04 | 28],

Nierownoscl poprzeczne podbudowy nalezy mierzyc 4-metrowa lata.

Nierownosct podbudowy nie mega prrekraczac:
- 10 mm dla podbudowv zasadnicze).
- 20 mum dla podbudewy pomocnicze).

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy



]

Spadki poprreczae pedbudeowy na prostich 1otukach powinny byce zoodne z
dokumentacja projektowa, z tolerancyy = 1.2 7a

6.4.5. Rzednce wysokosciowe podbudowy

Roznice pomiedzy  rzednymi
projektowanymi nic powinny prrexraczac

wvscekosciowyinl
-l om. -2 cm

podbudowy 1 rzednvm

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy 1 ufepszone20 podioZa

O$ podbudowv w planic nie moZe byC przesunigta w stosunku do osi
projekiowaneg] o0 wiece] mz = 5 <.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy [ wlepszoneye podioZl

Grubosé podbudowy nic moze sie réznic od grubosci projektowane) o wiece) 7
- dla podbudowy zasadnicze) = 10U%.,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -13%,

6.4.8. Nosnesc podbudowy

—  modut odksztalcenia we EN-64/8931-22 [27] powinien byc zgodny z podamym w
tablicy 4.
~ ugiecie sprezyvste wg BN-70:8931-06 19 nowinno byv¢ zeodne z podanvim w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wiinagane cechy podbudowy

I
Podbudowa o
7 kruszywa o | Wskaznk Mok e weiee Minimalny modul odksz1ai-
Vidk S5y illd ' S Y : g
wskazniku | zageszczenia NARSTIATS LSt cenia mierzony pivia o
s (i sprezyvste ped Kotem, mim srednicy 30 cm. MPa
L = ~ =
mumiejszyit | muieyszy mz | o
niz. % oyt 5 LA od prerwszego od drugiego
| 0 KN _ _ 50 KN obciazema E; obcilazema Ea
60 1.0 .40 1.60 66 120
30 1.0 125 1.40 SO 140
120 1,02 1.10 1.20 100 180

6.5. Zasadv pestepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewladciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkic powierzchnie podbudowy. ktore wyvkazuja wicksze odchylenia od
okreslonveh w punkcie 6.4 powinny byC paprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
olebokosci co najmniej 10 cm. wyrownane 1 nowtornie zageszczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej Wirstav (Cst niedopuszezalne.

L1



Jezel szerokosé podbudowy jest mnicjcza od szerokodei projektowane] o wiece]
niz 5 ¢m 1 nie zapewnia podparcia warstwom wyze lezacyim. to Wykonawca powinien na
wlasny koszt poszerzyvé podbudowe przcs spulchniemie warstwy na pelng erubosé do
potowy szerokosct pasa ruchu. dolozenie materialu i powtorne zageszezenie,

6.3.2. Niewlasciwa erubos¢ podbudowy

Na wszysthich powierzchniach wadlivyeh pod wzgledem grubosci. Wykonawea
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie
lub wybranie warstwy na odpowiedns 1 glebokosC. zgodnie z decvzja Inzyniera.
uzupeinione nowyn materialem o odpowiednich wiasciwosciach, wyrownane 1 ponownie
Zageszczone.

Roboty t¢ Wykonawca wvkona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robodt nastapi
ponowny ponuar 1 ocena grubosci warstwy, wedlug wyze] podanvch zasad. na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnoée podbudowy

Jezeit nosnosc podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca
wykona wszelkie roboty niczbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci. zalecone przez
Inzynicra.

Koszty tyeh dodatkowyveh robot poniesic Wykonawea podbudowy tviko wiedy, edy
zamzenie nosnosci  podbudowy  wyniklo niewtasciwego  wykonania robdt przez
Wykonawcee podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rebot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00 00 - Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2, Jednostka obmiaraowa

Fll

Jednostka obmiarowa jest m- (metr kwadratowy) podbudowy  z kruszvwa
stabilizowaneeo mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ~Wvmagania ogdlne”
pkt 8.

Roboty uznaje sig za zgodne z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzymera, jezeli wssystlde ponuarv 1 badania z zachowaniem tolerancyt wg pkt 6 daly
wyvikl pozvtywne.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

4 () {2

10

11

16.

I8
19
20.
2 4.

PN-B-04481
PN-B-06714-12

PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-2§
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06753

PN-B-11111

PN-E-11112
PN-B-1111-%
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06 102
PN-5-66023

PN-5-96035
BN-88/67~1-08§

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa muneralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszezen obeveh

Kruszywa  mineralne.  Badania.  Oznaczanie  skladu
ZIATTIOWE L0

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednig

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
ZanmeCzyszezen organicznych

Kruszywa muneralne. Badania. Oznaczanie zawartoéei siarki
metoda bromowa

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
Krzemianoweoo

Kruszyvwa mineraine. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawepo

Kruszywa muncralne. Badania. Oznaczanie $cieralnodci w
bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszvwo budowlane |
drogowe. Badama techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowvch. Zwir 1 mieszanka

Kruszvwa mineralne. Kruszvwa lamane do nawierzchni
drogowvch

Kruszywa mineralne. Kruszvwa naturalne do nawierzchni
drogowvch. Piasck

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad. wymagania 1
ocena zgodnoscl

Kruszywo do betonu lekkicgo

Wapno

Maternaly budowlanc. Woda do betonu i zapraw

Drog: samochodowe. Podbudowv z kruszayw stabilizowanvch
mechamczme

Konsirukcie drogcowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z ttucznia
Kanuennego

Popioly lotne

Cement. Transport 1 przechowywanie

B
| &
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BN-84/6774-(:2

BN-64/8931-01
BN-04/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

Kruszywo mineralne. Kruszvwo kamienne lamane do
nawilerzcehni drogowveh

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczame modulu odksztalcenia
nawicrzchni podatny ch 1 podtoza przez obcigzenie pivta
Drogi  samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni
ptanografem 1 {ata

Drog; samochodowe. Pomuar ugIec podatnvch
ugiccionuierzem belkowym

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlne; speevitkacq technicznej (OST) s3 wymagania
dotvczace wykonania i1 odbioru robot swiazanveh z ustawieniem betonowego obrzeza
chodnikoweeo.

1.3. Zakres robot objetveh QST

Ustalenia zawarte w niniejszej specvitkacyt dotveza zasad prowadzenia robot
zwiazanvch z ustawicniem betonowego obrzeza chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

L.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabnkowane belki betonowe  rozgraniczajace
jednostronnie lub dwustronnic c1ag1l konmmnikacvine od terendw nie przeznaczonvch do
komunikacii.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiazujacvmi. odpowiednimi

polskimi normami i definicjami podanvini w OST D-M-00 00 00 .Wymagania ogdlne”
pkt [ 4.

1.3. Ogolne wymagania dotvezace robdt
Ogolne wymagania dotvczace robot podano w OST D-M-00.00.00  Wymagania
ogolne™ pkt 1.5

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialGw

Ogolne wymagania doivezace materialow, ich pozvskiwania 1 skladowania
podano w OST D-M-00.00.00 _\Wymagania cgolne™ pkt 2.

2.2, Stosowane materialy

Matenialami stosowanvini sa:
- obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 19] 1 BN-80/6775-03/01 {8].
— zwir lub piasek do wvkonania law.
~ cement wg PN-B-19701 (7],
- prasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - Klasvfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzeczneeo rozrdrnia si¢ dwa rodzaje obrzezy:
— obrzeze niskie - On.
- obrzeze wvsokic - Ow
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W zaleznosct od dopuszczalnveh wielkodei 1 Hezby uszkodzen oraz odchvick

-

wymiarowych obrzeza dzieli sie na:
— gatunek 1] JEEN
— gatunek 2 - G2,

Przykiad oznaczenia betonoweso obrzeza chodnikowego niskiego (On) o

wymiarach 6 x 20 < 75 cm gat. 1
obrzeze On - 1/6/20/75 BN-806/6775-03/04 |9},

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymuary betonowvch obrzezy chodnikowvch

Ksztalt obrzezv betonowveh przedsiawiono na rvsunku 1. a wvmia:

tablicv 1.

? {1 r“—-h-ﬂ‘—-—q ‘L——-—-—-__
T [
-/
LA ’ "
o ]
- - ]
i
a
~ . t
i A
-
. [ ;
s S e et o
|
A e I--ﬂ‘.-.-...- ——

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica I. Wymiary obrzezy

Rodza] Wymiary obrzezv., cm
obrzeza ] b | h r
3 § | 20 3
On o ) ,.,,
100 § 20) 3
75 8 3 3
Ow 9 S 2 3
1 00 8 3{) 3

2.4.2. Dopuszczalpe odchyviki wymiaréw chrzery

Dopuszezalne odchviki wymiardw obrzezy podano w tablicy 2.

Tabhca 2. Dopuszezalne odehyviki wymiardw e sy

vV podano w

k1],

F
Rodzaj ( . __ Dopuszczalna odchvika, m




D-08 05.0] belonowe obrzeza chodnifove

v

wrllaty Gatunek |1 | Gatunek 2
l e =l W
- . . :
b. h e l 3

2.4.3. Dopuszczalne wady 1 uszkodzema obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny bve bez rys, pekmec 1 ubvtkow betonu. o {fakturze
7 formy lub zatarte). Krawedzie elementow powinny byC rowne 1 proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzeria powierzchm 1 krawedzi elementow nie
powinny przekraczac wartosci podanvch w tabhicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady 1 nszkodzerua obrzezy

Dopuszczalna wielkosc
Rodzaj wad 1 uszkodzen wad 1 uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Wklestosc lub wypuklose powierzchni 1 krawedz w mm 2 3
: e T : : ;
Szczerby  ograniczajacvch powjerzchnie eorne .
, C D T niedopuszczalne
1 uszkodzenia (scieralne) o _
krawedzl 1 narozy 0Lraniczajacveh  pozostaie |
powlierzchnie: |
liczba, max 2 2
1
diugosc. mm. max 20 40
J =lebokose. mim. max 6 10

—— — e — — o r——— — —— .- Y —

2.4.4. SkKladowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga bve przechowvwane na skiadowiskach
otwartych. posegregowane wedlug rodzajow 1 gatunkow.
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezv ukladac z zastosowamem podktadek

i przekladek drewnianvch o wymuarach ¢o najmniep. grubosC 2.5 cm, szerokosc 5 cm.
diugosc minumum 3 ¢m wicksza niz szeroxosc obrzeza.

2.4.5. Beton 1 jego skiadnika

Do produkcy obrzezy nalezy stosowac beton wediug PN-B-06250 {21, klasy B 25
1 B 30.

2.5. Matenaly na faw¢ t do zaprawy

Zwir do wvkonania lawy powimecn odpowiadaé wymaganiom PN-B-11111 [5].
a prasek - wymagantom PN-B-11115 [6].
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Mateniahy do zaprawy cementow o-piaskowe] powinny odpowiadad WVInaganiom
podanym w OST D-08.01.01 -Krawezniki betonowe™ nkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotvczgce Sprzéetu

Ogolne wymagania dotvezace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania
ogolne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Rovoty wykonuje sie recrnie prov zastosowaniu drobnego sprzetn pomocniczego.
4. TRANSPORT

1.1. Ogolne wymagania dotverzace transportu

Ogolne wvmagania dotvczace transporty - podano w  OST  D-M-00 00 .00
~Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowvch

Betonows obrzeza chodnikowe moga bve przewozone dowolnvmi $rodkami
ransportu  po ostgnigciu przez beton wWytrzymatosct minimum 0,7 wytrzvmalosc
projekiowane;.

Obrzeza  powinny  bvE  zaberpizczone przed  przemieszczeniem  sie
uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostalvch materialow

Transport pozostalvch inaterialow podano w OST D-08.01.01  Krawezniki
betonowe™.

. WYKONANIE ROBOT

rn

3.1. Ogolne zasady wvkonania robot

Ogolne zasady wvykonania robdt podano w OST D-M-00.00.0G , Wymagania
ogolne™ pkt 5.

S.2. Wykonanie korvta

Korvto pod podsyvpke (tawe) naleiy wykonvwac zgodnie z PN-B-06050 1]
Wymiary  wykopu  powinny odpowiadaC  wymiarom lawy w planic z
uwzelednieniem w szerokosci dna wykopu cw konstrukeji szalunku.
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3.3. Podloze lub podsypka (lawa)

Podloze pod ustawienic obrzeza moze stanowic rodzimy grunt praszezysty lub
podsypka (awa) ze zwiru lub piasku, o grubosct warstwy od 3 do 5 cm po zageszezeniu.,
Podsypke (lawe) wykonuje sie przez zasvpanie korvta zwirem lub piaskiem 1 zageszezenie
Z polewaniem wodg.

5.4. Ustawientie betonowvceh obrzezy chodmkowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezyv ustawiac na wykonanym podlozu w
miejscu 1 ze Swiatem (odlegloscia gornej powierzchni obrzeza od c1agu komunikacyjnego)
zeodnym z ustaleniami dokumentacyt projekliowe)

Zewngtrzna Scilana obrzeza powinna bve obsvpana piaskiem. zwirem lub
MigjSCOWVIM gruntem przepuszezalnym, starannie ubitvin,

Spoiny nie powinny przekraczac szerokosci 1 cm. Nalezy wypeimc je praskiem
lub zaprawa cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczvscic
1 zmy¢ woda. Spoiny musza bvé wypelmone catkowicie na pelng gicbokosc.

6. KONTROLA JAKGOSCI ROBOT

6.1. Ocdlne zasady kontroli jakosct robot

Ogolne zasady kontroli jakosct robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagama
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przvstapieniem  do robdt  Wykonawca powinien wvkona¢ badama
materialow przeznaczonvch do ustawicnia betonowvch obrzezy chodnikowych 1
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzymerowi do akceptacy.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadziC na podstawie ogledzin
elementu przez pomiar i policzenie usszkodzen wysigpujacych na powilerzchmiach 1
krawedziach elementu. zeodnie z wvmaganiami tablicy 3. Ponuary diugosci 1 glebokosci
uszkodzen nalezy wvkonaé za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladnoscig
do 1 mm, zgodnic z ustalemami PN-B-10021 {4].

Sprawdzenie ksztaltu 1 wymiarow clementow nalezv przeprowadzic =z
dokladnoscia do 1 mm przy uZvein suwmiarkl oraz przyvmiaruo stalowego lub tasmy,
zoodnie z wyvmaganiami tablicy 11 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow
wvkonuje sie przez przvlozemie katownika do badanego naro’a 1 zmierzema odchyiek z
dokiadnoscig do 1 mumn.

Badania pozostalveh matenaldow powinny obgjmowac wszystkie wilasciwoscl
okreslone w normach podanvch dla odpowicdnich matenalow wymienionvch w pkt 2.

6.3. Badania w crasie robot

W czasie robdt nalezy sprawdzac wykonanie:
a) korvta pod podsypke (fawe) - 7godnie z wimaganiaimi pkt 3.2,
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b) podioza z rodzimeeo grunin praszezystego hub podsypki (tawy) ze Zwiru lub piasku -

zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

C) ustawienia betonowego obrzez choduikowego - zgodnie z wyma gamami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchvleniach:

— linm obrzeza w planse. kidre moze Wynosic + 2 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza.

- mwelety gorne) plaszczyvznv obrzess . K1ore moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m
dihagosci obrzeza.

—  wyvpelniema spoin. sprawdzane co 1) metrow, ktore powinno wvkazywaé calkowite
wypetmenie badanej spoiny na peina vfebokose,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rabét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania
ogolne™ pkt 7.

7.2, Jednostka obmigrowa

Jednostkg  obmiarowa jest m (metr)  ustawionego  betonowego  obrzeza
chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00 .00 -Wymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje sie za wvkonanc zgodnie z dokumentacja projektows. SST i
wymaganmami Inzynicra. jezeli wszyvstkie pormary 1 badania z zachowaniem tolerancj wg
pkt 6 aaly wvniki pozvtywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacvch i ulegajacyvch zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacveh | niegdjacveh zakryciu podlegaja:
— wvkonange korvto.
—  wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCY]

9.1. Ogolne ustalenia dotvezace podstaw v platnoscel

Ogolne ustalenia dotvezace podstawy platnosci podano w OST D-M-00 00 00
~Wymagama ogolne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykouania ! m beionoweeo obrzaza chodnikcwego obejmuje:
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— prace pomiarowe 1 roboty przyveotowaw ¢,

— dostarczenie matenaiow.

—  wykoname konvta.
~ rozscielente 1 ubicic podsvpk..
— ustawienic obrzeza.
—~  wypetmenie spoin.
— obsvpanie zewnetrznej sciany obrzeza.

— wvyvkonanie badan 1 ponuarow wvmaganvch w specviikaciji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

Jou L) B

LA

PN-B-06050
PN-B-06250
PN-B-06711
PN-B-1002]
PN-B-1T111
PN-B-111153
PN-B-19701

BN-80/6773-05/01

BN-80/6775-05/04

Robotv ziemne budowlane

Beton zwvkiy

Kruszywo nuncralne. Piasek do betonow 1 zapraw
Prefabryvkaty budowlane 7z betonu. Metody pomiaru cech
geometrveznych

Kruszywo nunecraine. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drocowvch. Zwir 1 mieszanka

Kruszywo nuneralne. Kruszvwa naturalne do nawierzchnt
drogowvch. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzvtku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnoscl

Prefabrvkaty budowlane z betonu. Elementy mawierzchni
drog. ulic, parkingow 1 torowisk tramwajowvch. Wspolne
wymagania 1 badama

Prctabrvkaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchmni
drog, ulic. parkangow 1 torowisk tramwajowvch. Krawezniki 1
obrzeza.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OS1T

Przedmiotemn ninigjszel ogolney specviikacyi techniczney (OST) sa wyvmagania
dotyczace wvkonamia 1 odbioru robot zwiazanych 2z ustawieniem Kraweznikow
betonowych.

1.2. Zakres stosowania OSNT

Ogolna specviikacia  techniczna  (OST)  stanowt  obowlazujaca podstawe
opracowania szczegolowe) specviikacy techmiczney (SST) stosowane) jako dokument
przetargowy 1 kKontraktowy przv zlecaniu 1 realizacyr robot na drogach krajowvch 1
wojewodzkach.

Zaleca sie wykorzystanie OST przv zlecaniu robot na drogach muejskich 1
erminnvceh.

1.3. Lakres robot objetveh OST

Ustalema zawarte w ninicjsze) specyiikacil dotveza zasad prowadzenia robot
zwigzanvch z ustawicniem kraweznikow:
— betonowvch na lawie betonowej z oporem lub zwvkley.
— betonowyvch na lawie thiczniowej lub 2wirowey,
— betonowych wiopionych na lawie betonowe). zwirowej lub thuczniowe.
— betonowvch wtopionych bez lawy. na podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowe;.

1.4, Okreslenia podstawowe

[.4.1. krawe¢znmki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogramczajace chodniki dla
picszvch, pasy dzielace. wyspy Kierujace oraz nawicrzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okreslenita podstawowe sga zgodne 2z obowigzmjacvmi, odpowiedninu
polskimi normami i z definicjami podanvmi w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne”
pkt 1.4

1.5. Ogolne wymagama dotvczace robot

Ogolne wymagania dotvezace robot podano w OST D-M-00.00.00 | Wymaganta
ogolne™ pkt 1.3
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyezace maternalow

Ogolne wvmagania dotvczace matenalow, ich pozvskiwamia 1 skladowania.
podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogoine™ pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Matenatami stosowanymt sg.
— kraweznikl betonowe.
—  pasek na podsypke 1 do zapraw.
~ cement do podsypki 1 zapraw,
- woda.
- materiaty do wykonania tawy pod krawe/niki
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2.3. Krawezniki betonowe - klasvfikacja
Klasviikacia jest zeodna z BN-R(/6775-03/01 [14].
2.3.1. Typy

W zaleZznosci od przeznaczenia rozrdznia sie nastepujace tvpy kraweznikow
tonowych:
- UllC.LIL..__
- drogowe.

3.2, Rodzale

o
(}

Sl ¥

W zaleznosci od ksstaltu przekroju poprzecznego rozroznia SI¢ nastepujace
rodzaje krawegznikow betonowy ;}1

— prostokatne scicte - rodzaj .a”.
— prostokatne - rodza; n.hb .

2.3.3. Odmuirany

W zaleznosci od technologii i produke)i kraweznikéw betonow vch. rozroznia sie
odnmiany:

] - ]\rawe;'mk betonowy jednowarstwowy’
2 - ]\mwgzmk betonowy dwuwarstwowy

2.3.4. Gatunks

W zaleznosct od dopuszczalnyeh wad. uszkodzen krawezniki betonowe dzieli S1€
na.
— gatunek 1 - Gl.
- gatunek 2 - G2

2.4, Kkrawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1. Ksztalt 1 wymiarv

Ksztalt kraweznikow betonowvch przedstawiono na rvsunku 1. a wymiary podano
w tablicv 1.

Wynuary kraweznikdw betonowwch podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchyviki wymiarow kraweznikow betonowveh podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju _.a"

0} krawgzmk rodzaju b’
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Fabhica 5. Dopuszczalne wady 1 uszkodze2nia Kraweznikow betonowvch

—

x S e —
|

Dopuszcezalna wielkose
Rocza) wad 1 uszkodzen wad 1 uszkodzen

J Gatunelk 1 J Gatunek 2

WEklestose Iub wypukiosé powicrzchni krs WEZNIKOW W min 2 3
Szezerby 1 uszkodvenia | ograniczajacveh powicrzchnie ¢drmne ™ .
- krawedzi 1 narozy (scieralne). min: HeaUpusLeIaine
ogranuczajacvch pozostale
| powierzchnie:

- [1czba max 2 2
- ddugosc, mn max 20 40
- glebokose, mim. max 6 10

2.4.3. Skladowanic

Krawgzniki betonowe moga by przechowywane na skladowiskach otwartvch,
poscgregowane wedltug tvpow, rodzajow, odmian. gatunkéw i wielkosei,
Krawegzniki betonowe nalezy ukladad z zastosowaniem podkiadek 1 przekladek

drewnianych o wvmiarach: enibo$é 2.5 cm. szerokose S cm, dlugos¢ min. 5 cm wieksza
niz szerokosc kraweznika.

2.4.4. Beton 1 jeoo skladnik;
2.4.4.1. Beton do produkeii kKrawgznikow

Do produkcji kraweznikdw nalezy stosowad beton wg PN-B-06250 (2], klasy B 25
1 B 30. W przypadku wvkonvwania k rawezZnikow dwuwarstwowych, edrna ( licowa)
warstwa krawezmkow powinna byvé wyvkonana z betonu klasy B 30.

Beton uzyty do produkcji krawesnikéw powinicen charaktenvzowaé sie:
— nasiakliwoscia. ponizej 4%,
— scieralnoscia na tarczy Boehmego. dla catunku 1: 3 mm. dla gatunku 2: 4 mm.

L

~ mrozoodpornoscig 1 wodoszezelnoscia. zgodnie z norma PN-B-06250 12]

2.4.4.2. Cement

Cement siosowany do betonu powinien bvec cementem portlandzkim klasv nie
mzszel niz 32.57 wg PN-B-19701 [10]

Przechowywaniz cernentu powinno bve zgodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3. Kruszvwo

Kruszywo powinno odpowiadaé vivima ganmom PN-B-06712 [5].

Kruszywo wpalezy przechowywaé w  warunkach zabezpieczajacvch je przed
zamicczyszezeniem, zmieszaniem z kruszvwami innych asortymeniow, gatunkow 1 marek.
2.4.4.4. Woda

Woda powinna bv¢ odmiany .17 | odpowiadaé wymagamom PN-B-32250 [11]

&+
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2.5, Materialy na podsypke 1 do zapraw

Praseck na podsvpke cementowo-plaskowa powinien odpowiadal wymaganiom
PN-B-06712 3], a do zaprawy cementowo-piaskowe] PN-B-06711 [4].

Cement na podsyvpke 1 do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy nie mmejszer mz 53257, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701
110].

Woda powinna bve odmiany .17 1 odpowiada¢ wymaganiom PN-B-322350 [11].
2.6. Materiaiy na lawy

Do wykonama taw pod kraweznikt nalezyv stosowac, dla:
a) 1awy betonowe} - beton klasv B 15 lub B 10. wg PN-B-06250 [2]. ktorego skiadniki
powinny odpowiadac wymaganiom punkitu 2.4.4,
b) lawy zwirowe] - zwir odpowiadajacy wymaganiom PN-B-11111 [7].
c) 1awy ttuczniowe - ttuczen odpowladajacy wvmagamom PN-B-11112 [8].

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypelmenia szczelin dyvlatacyvinych na goraco. powinna
odpowiadac wvmaganiom BN-74/6771-04 113} lub aprobaty techmczne;.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotvczace sprzetu

Ogolne wyvinagama dotvezace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 _Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet

Roboty wyvkonuje sie recznie przy /astosowaniu:
- betoniarck do wvtwarzania betonu 1 zapraw oraz przvgotowanma podsypki cementowo-
piaskowe].
— wibratorow pivtowvch. ubijakow recznyvch lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotvczace transportu

Ogolne wymagania dotvezace (ransportu podano w OST  D-M-00.00.00
~Wymagama ogolne™ pkt 4.

4.2, Transport kraweznikow

Krawezmiki  botonowe mogg  bve  przewozone  dowolnvima  srodkamm
{ransportowvini.

Krawezniki betonowe ukdiadac nalczy na srodkach transportowvch w pozvey
pionowej z nachviemem w kierunku jazdy

Krawezniki  powinny  bve  zabezpicczone przed przemieszezeniem  Sie 1
uszkodzemarm w czasie transportu, a gorna warstwa nie powinna wvstagwac poza scianv
srodka transportowego wiece] 1z 1/3 wysokoscl te] warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow

Transport cementu powinien si¢ odbvwac w warunkach zeodoveh 2 BN-88/6751-
08 [12].
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Kruszyvwa mozna prsewozié dowolmm  srodkicem fransportt. w  warunkach
zabezpieczajacveh je przed zanieczyvszezeniem 1 zmieszaniem 7 mnyvmi materialami.
Podczas transportu kruszyvwa powinny bve zabezpieczone przed wysvpament, a kruszyvwo
drobne - przed rozpvleniem.

Mase zalewowa nalesy pakowadé w ebny blaszane lub beczki drewniane.
Transport powinien odbyvwaé sie w warunkach zabezpieczajacveh przed uszkodzeniem
oebnow 1 beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00 00 - Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod fawy nalezy wykonywaé zeodnie z PN-B-06050 11].

Wyvmiary wykopu powinny odpowiadad wymiarom lawy w  planie 7
uwzglednieniem w szerokoséci dna wykopu ew konstruken szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wvkonaneeo korvta pod lawe powinien wynosi¢ co
naymniey 0,97 wedtug normalnej metody Proctora,

3.3. Wykonanie law
Wykonanie faw powinno bvé zgodne 7z BN-64/8845-02 1161
3.3.3. Lawa betonowa

L.awy betonowe zwykle w gruntach spoistvch wykonuje si¢ bez szalowania, przv
gruntach sypkich nalezv stosowadé szalowanie.

Lawy betonowe z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w
szalowaniu lub bezposrednio w korveie powinien bvC wyrownywany warstwami.
Betonowanie faw nalezy wvkonmvwaé zgodnie 7 wymaganiami PN-B-06251 |3]. przy czvin
nalezy stosowac co 30 m szczeliny dylatacyvine wypelnione bitumiczng masa zalewowa.

3.4, Ustawienie kraweznikow betonowvch
d.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatio (odicglos¢ gdrnej powicrzchni kraweznika od jezdni) powinno bv¢
zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej. a w przyvpadku braku takich ustalen
powinno wvnosi¢ od 10 do 12 cm. a w przvpadkach wyjatkowvch (np. ze wzgledu na
~Wyrobienie” scieku) moze bve zmnigjszone do 6 cm lub zwiekszone do 16 cm.

Zewnetrzna sciana kraweznika od stronv chodnika powinna bve po ustawieniu
kKrawgznika obsvpana piaskiem. zwirem. tuczniem  Iub MICISCOWYIT  gruntem
przepuszezalnvim, starannie ubitvim.

Ustawienie kraweznikéw powinno byé zeodne z BN-64/8845-02 | 16].

3.4.3. Ustawienie kraweznikow na lawie betonoweg
Ustawianie kraweznikow na fawie betonowe; wykonuje si¢ na podsvpce z piasku

~
4
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Spoiny krawegznikOw nie powinny przckraczad szerokosci 1 em. Spoiny nalezy
wypelnic zwirem, piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowq, przyeotowang w stosunku
172, Zalewanie spoin kraweznikow zaprawa cementowo-plaskowa stosuje sie wylacznie do
Kraweznikow ustawionych na awie beton OWe.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ 1 zmy¢ woda. Dla
zabezpleczenia przed wphvwami temperatury - krawezniki - ustawione mna  podsypee
cemcentowo-piaskowej 1 o spoinach zalanvch zaprawa nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczna
masa zalewowa nad szczeling dvlatacying fawy,

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontrohi jakosci robit

Ogolne zasady kontroli jakoscei robdt podano w OST D-M-00.00.00 - Wymagania
ogolne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przyvstapieniem do robat
6.2.1. Badania kraweznikow

Przed przystapieniem do robot  Wvykonawca powinien wvykona¢ badania
matertalow przeznaczonvch do ustawienia kraweznikéw betonowveh 1 przedstawic wvniki
tvch badan Inzymerowi do akceptacii.

Sprawdzenie wvgladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin
clementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wysigpuiacveh na powierzchniach i
Krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tabhcy 3. Pomiary dhugosci 1 elebokosci
uszkodzen nalezy wykonaé za pomoca praymiary statowego Tub suwmiarki z dokladnoscia
do 1 mm. zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [5].

Sprawdzenie  ksztaltu 1 wyvmuardw  elementéow nalezy przeprowadzié z
dokiadnoscia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy
zgodnie z wymaganiami tablicy 11 2. Sprawdzenic katow prostvch w narozach elementdow
wykonuje sie przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchviek z
dokiadnoscia do 1 mm.

60.2.2. Badania pozostaltych materialow

Badania pozostalych materialow  stosowanveh przy ustawianiu kraweznikow
betonowvch powinny obejmowad wszystkie wiasciwosci, okre$lone w normach podanvch
dla odpowiednich materialéow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rrohét
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary korvta oraz zageszczenie podioza na dme wvkopu.
Tolerancja dla szerokosct wykopu wynosi + 2 cm. Zageszezenie podloza powinno
ove zgodne z pkt 5.2

0.3.2. Sprawdzenie law

Przv wykonywarnuu taw badaniu podiceaja:
a) Zgodnosc profilu podtuznego gornej powierzchni law z dokumentacja projekiows.
Profil podtuzny gérnej powicrzchni lawy powinien bvc zgodny z projektowana
mweleta. Dopuszczalne odchvienia moga wynosié + 1 cm na kazde 100 m lawy,
0) Wymiary faw.




Wiymmary taw nalezv sprawdzic w dwoch dowolme wybranvch punkiach na kazde
100 m tawy. Tolerancje wyvmiarow wynosza:
- dla wysokosci + 10% wvysokosci projekiowanc.
- dla szerokosci = 10% szerokosct projektowaney.
C) Rownosc gorne) powierzchm taw,
RownosC ¢ome) powierzchm tawy sprawdza sie przez przviozenie w dwoch
punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowey taty,
Przeswit pomigdzy eorna powierszchmag tawy 1 proviozona lata nie moze
przekraczac 1 cm.
€) Odchyvlenie linti faw od projekiowanceo kierunku.
Dopuszczalne odchyvlemie hnnt taw od projektowanego kierunku me moze
przekraczac =2 ¢m na kazde 100 m wykonanej {awy,

6.3.3. Sprawdzenic ustawienia kraweznikow

Przy ustawianmu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia hinnn kraweznikow w poziomie od hnn projektowanej. ktore
wynost + 1 cm na kazde 100 m ustawioncgo krawgznika,

b) dopuszczalne odchvieme niwelety g¢orne; plaszczyzny krawezmka od mwelety
projektowanel. ktore wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego krawezmika,

c) rownos¢ eorne] powlerzchn kraweznikow. sprawdzane przez przyiozeme w dwoch
punktach na kazde 100 m krawg¢znika. trzymetrowe) iatv. przy czym przeswit
pomiedzy ¢o0rna powierzchnig krawegznika 1 przvlozona fata nie moze przekraczac |1
CIn,

d) doktadncs¢ wypelnienia spoin bada sic co 10 metrdow. Spoiny muszg bve wvpelnione
calkowicie na pelna giebokosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rohot

Oeolne zasady obmuarn robot podano w OST D-M-00.00.00 _Wymagania
ogolne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasadyv odbioru robot

Ogolne zasadv odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagama ogolne™
pkt §.

Roboty uvnaje sie za wykonanc zgodme z dolumentacia projektowa. SST i
wymaganiami Inzyvniera. jezeh wszystkie pomiary 1 badamia z zachowamem tolerancyj wg
pkt 6 dalv wyniki pozvtvwne.

8.2. Odbior robot zanikajacych 1 ulegajgcyeh zakryciu

Odbiorowi robot zanikalacveh 1 ulegajacvch zakrveiu podlegaja:
— wykonanie konta pod fawe.
— wvyvkonanie lawv wvkonanie podsypka.
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9. PONSTAWA PLATNOSC]

9.1. Ogélne ustalenia dotvezace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotvczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
- Wymagama ogdine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

— ew. wykonanie szalunku.

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze.

— dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania.

- wvkonanie korvta pod tawe.

- wykonanie lawy.

— Wwykonani¢ podsvpki.
— ustawienie kraweznikow na podsvpee (praskowej lub cementowo-piaskowey),
— wypelnienie spoin kraweznikdéw zaprawa.

— ew. zalanie spoin masa zalewowa.

— zasvpanie zewnetrzngj Scianyv kraweznika gruniem 1 ubicie,

— przcprowadzenie badan i pomiardw wyinaganvch w specviikacy technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
. PN-B-06050
2. PN-B-06230
5. PN-B-0625]
4.  PN-B-0671]
5. PN-B-06712
6. PN-B-10021
7. PN-B-11111
8. PN-B-11112
9. PN-B-111173
10,  PN-B-19701
1. PN-B32250
12, BN-88/6731-08
153, BN-74/6771-D4
14, BN-80/6775-03/01
15, BN-80/6773-03/04
16. BN-64/8845-02

Roboty ziemne budowlane

Beton zwvkty

Roboty betonowe 1 zelbetowe

Kruszywo mineralne. Piasck do betondw i zapraw

Kruszywa mineralne do betonu zwvklego

Prefabrvkaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznvch

Kruszywa muneraine. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowvch. Zwir 1 mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszvwo lamane do nawierzchni
drogowvch

Kruszywa mineralne. Kruszvwa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzvtku. Sklad. wymagania i
ocena zgodnosci

Materialy budowlane. Woda do betonow 1 zapraw

Cement. Transport 1 przechowvwanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabryvkaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog. ulic. parkingdw i torowisk tramwajowvch. W spolne
wvmagama i badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, uhc. parkingow 1 torowisk tramwajowvch Krawezniki 1
obrzeza chodnikowe

Krawezmiki  uvliczne  Warunki  techniczne ustawiania i
odbroru
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10.2. Inne dokumenty

17 Katalog powtarzalnveh elementow drocowvech (KPED), Transprojekt - Warszawa,
19791 1982 1.



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem: niniejszej Specvtikacyi Techniczne] (ST) sa wyvmagama dotvezace
wvkonania 1 odbioru robot zwiazanveh z wvkonaniem chodnika z brukowej kostki betonowey
w ukladzie komunikacvinvm zwiazana z budow g nawierzchnt chodnikow 1 dojazdow

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stesowana jako dokument przetargowy 1 umowny
przy zlecaniu i realizacji robot wvmienionvch w punkeie 1.1,

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w mniniejszej specyfikacji dotvcza zasad prowadzema robot
zwiazanych z wykonaniem chodnika z brukowe) kostki betonowey.

1.4. Okres$lenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach polaczonych ze

soba trwale w fazie produkcy

1.4.2. Granitowa kostka brukowa — kostka tupana standardowo o wymiarach 8x3xscm z
tolerancja wykonama 1 cm

1.4.3. Pozostale okre§lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi odpowilednimi
Polskimi Normami podanymi w ST- 0 Wymagania ogolne™ pkt 1.4,
1.5. Ogélne wymagania dotyezace robot
Ogblne wymagania dotyczace robdt podano w 5T- 0 . Wvma oama ogolne” pkt 1.5
2. MATERIALY
2.1. Ogblne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow. 1ch nozvskiwania 1 skladowania, podano w
ST- 0 _Wymagania ogolne™ pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostks brukowej w budownictwie
drogowvm jest posiadanie aprobaty technicrney. wvd anej przez uprawniona jednostke.



Koryto wykonane w podiozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanvmi
spadkami podhuznymi i pOprzecznyvini oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w projekcie.
Wskaznik zageszczenia KOryta nie powinien bvé mniejszy niz 0.97 wedtug normalne; metody
Proctora.

Jezeli dokumentacija projektowa nie okredla Inaczej, to nawierzchnie chodnika z kostk:
brukowe] mozna wykonywac bezposrednio na podiozu z gruntu praszczystegco o WP > 35 w
uprzedmo wykonanym korvcie.

S.3. Podbudowa

Podbudowa z ttucznia i 7wiry, Ugolne zasady wykonania robot podano w Specyfikacji
technicznej dotyczacej podbudowy 7 kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

S.4. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Kostke uktadaé zgodnie z projektem. Ewentualne zmiany muszg by¢ akceptowane
przez autora dokumentacii projektowej.

Kostke ukladaé¢ na warstwie 7wiru o frakcjt 3-15mm w taki Sposob, aby szczeliny
migdzy kostkami wynosily od 3 do 4 mm. Kostke nalezy ukladaé ok 1.5 cm wyze] od
projektowanej niwelety chodnika, edvz w crzasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zageszezeniu

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetnié drobnoziarnistym zwirem o frakeyi 1-
>mm, a nastepnie zamies¢ powierzchnie uiozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub
mechanicznych 1 przystapié do ubijania nawierzchni chodnika. Nie zasypywac szczelin
piaskiem.

Do ubyjania utozoneco chodnika z kostek brukowych, stosuje sie wibratory ptytowe z
0siong z tworzywa sztucznego dla ochronv kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzl powierzchni ubij ane] w kierunku srodka i
Jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztahek.

Do zageszczania nawierzchri 7 betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupedniC szczeliny materialem  do wypeinienia |

zamies¢ nawierzchnie.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoéci robét

Ogolne zasady kontroli jakedci robdt podano w ST- 0 Wymagania ogdlne” pkt 6
6.2. Badania przed przystapieniem do robér

Przed przvstapieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzié, Czy producent kostek
orukowych posiada aprobate techn; CZna.

Pozostate wymagcania okreslono w specyfikacji Techniczne]  Nawierzchnia z kostl
brukowej betonowe;™



6.3. Badania w czasie robdt
6.3.1. Sprawdzenie podioza

Sprawdzenie podinza »o
odpowiednimi ST,
Dopuszczalne tolerancie wynosza dla:
+ (ilebokosci koryta. o szerokosci do 3 m: = 1 cm.
« Szerokosci koryta: = S cm

egz na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacya projektows i

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypks w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkéw poprzecznych 1
podiuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci r dokumentacia projektowsg oraz pkt 5.3
nintejsze] ST

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika i nawierzchni z Kostki brukowe;j.

Sprawdzenie prawidiowosct wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgodnosct wykonania z dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami
niniejsze) ST
« Pomierzenie szerokosci spoin,

« Sprawdzenie prawidiowosct ubijania (wibrowania),
« Sprawdzenie prawidiowosct wypeinienia spoin.
« OSprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) 1 kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznvch chodnika
6.4.1. Sprawdzenie roéwnosci chodnika i nawierzchni z Kostki brukowe]

Sprawdzeme rownosclt nawierzchni pmeprowadzacg nalezy fata, co naymniej raz na
kazde 15 do 30 m” ulozonego chodnika i w miejscach watp hwych jednak nie rzadzie) niz raz
na 50 m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tata 4 m nie powinien przekraczac¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podiuznego

Sprawdzenie profilu podiuznego przeprowadzac nalezy za pomocg niwelacyi, biorac
pod uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej, niz co 10 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie
mogg przekraczac £ 3 cm.

6.4.3. Sprawdzente przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z pozu:n’nlc:aU CO
najmnie] raz na kazde 15 do 30 m~ chodnika 1 w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej,
niz co 20 m. Dopuszczaine odchylena od projextowanego profilu wynosza £+ 0.5%

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét



Ogolne zasady obmram robdt podano w ST- 0 L Wymagania ogolne” pkt 7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyimowad zeodnie z kosztorysem.

S. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru roboét podano w ST- 0, Wymagania ogolne” pkt &.

Roboty uznaje si¢ za wvkonane zgodnie z dokumentacia projektowa ST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru. jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
toleranc)1 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST- 0 ~»Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena

Cena wykonania robot obejmuje wykonanie pelnego zakresu prac podanego w punkcie 1.1
Podstawg platnosci za wykonane roboty w okresach miesiecznych bedzie kwota wynikajaca z

obmiarow stanu zaawansowania robdt w pozycjach ujetych w kosztorysie i sporzadzenie
przez Wykonawce protokoh: odbioru tych robot.

Protokot odbioru robdt bedzie podstawa do wystawienia faktury po zweryiikowaniu 1
podpisaniu przez Inspektora Nadzoru.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04111 Matenaty kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego

PN-B-06250 Beton zwykiy.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad wymagania i ocena
zgodnosct.

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.

BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

BN-80/6775-05/04  Prefabryvkaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog. uhc,

parkingow 1 torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planoerafem i fata.

10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.
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